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Links- und rechtsgerichtete Objekteinbettungen

1. Die Mengen der auf der 1-kategorialen Systemdefinition (vgl. Toth 2013a)
S=[U [U]]

eingefiihrten hierarchischen (Toth 2013b)

Unt = [U1?, [U2, [Us?, ., [Untl] wn]

sowie heterarchischen Teilsysteme (Toth 2013c)

Unl = [U11, Uz, Usd, .., Unal] ]

ermoglichen es, nicht nur offene, halboffene und abgeschlossene Teilsysteme
(Toth 2013d) zu definieren, sondern auch zwischen Links- und Rechtsgerich-
tetheit sowie Zentralitat bzw. Symmetrie von in diese Teilsysteme eingebette-
ten Objekten formal zu differenzieren. Fiir jedes Teilsystem [Uil] € Un? gilt
dann Linksgerichtetheit: [[), —]]i, Rechtsgerichtetheit: [[—(]];, Zentralitat:

[[Q]]:-

2.1.[[Q, —]]i

Meltingerstr. 13, 4053 Basel



Oberstr. 116, 9000 St. Gallen
2.2. [[—Q]]i

Spligenstr. 31,9008 St. Gallen



Goethestr. 14, 9000 St. Gallen

2.3. [[Q]]i

=T

Jacob Burckhardt-Str. 32, 8049 Ziirich



2.3.1. 2-teilige Zentralitat

Sihlstr. 89, 8001 Zirich

2.3.2. 2-reihige Zentralitat

Geeringstr. 87, 8049 Ziirich



2.3.3. Orthogonale Symmetrien

2.3.3.1. Linksgerichtet

Im Holzerhurd 43, 8046 Zirich

2.3.3.2. Rechtsgerichtet

Rieterstr. 21, 802 Zirich
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